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Typische Merkmale eines “walking floor’

Uber die Hydraulik werden alle Schubleisten gleichzeitig nach vorne
geschoben.

AnschlieBend erfolgt der Riickhub jeweils einzeln oder in einzelnen
Gruppen.

Die Schubkraft aller Zylinder zusammen sollte etwa so groB3 sein, wie die
maximal zu bewegende Last.
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